Akadály kikerülése
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A robot a pályán elhelyezett akadályokat érzékelje, és haladjon el mellettük! Felhasználható 1 db távolság érzékelő.
Robot alapprogrammal

A feladat megoldására ez a program készült el, de sajnos nem tökéletes. 
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Melyik helyen akad el a robot a különböző indítások során? Jelöljétek be a képen!
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Tapasztalatok összegzése

Saját robot

Az általatok elkészített programmal is próbáljátok ki a négy teszthelyet! Jelöljétek be azt a helyet, ahol elakad a robot!
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Hogyan oldanátok meg a feladatot nyomásérzékelő használatával? 
Ötlet: 



Kivitelezés:














